VELICINY OVLIVNUJICI

N

UDAJE MERICICH PRISTROJU

= MECHANICKE VLIVY — treni, otresx ,starnuti pruzin,
poloha pristroje, nevyvazenost pohybového ustr01|

= VLIV TEPLOTY - teplotni kompenzace

— oddéleni zdroju tepla (predradniky, bocniky) od vlastniho
meériciho UStI‘O]I

— dokonalé prirozené chlazeni
= zmensenl A E ] spotreby

= VNEJISI MAGNETICKA POLE
— magnetické stinéni
— dvoji méreni
— a‘§ta"gi;ace :
m VNEJ]SI ELEK;I'RICKA POLE - stinéni
= VLIV KMITOCTU
— bifilarnim vinutim — mala indukénost vinutého odporu

— Chaperonovo vinuti — mala indukénost a kapacita. Vyhovujici jen
pro kmitocty do 100Hz

L




Bifilarni a Chaperonovo vinuti
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PRETIZITELNOST
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MERICICH PRISTROJU

m Pretizitelnost- nasobek jmenoviteho
proudu nebo napéti, ktery meérici pristroj
vydrzi aniz se poskodi

m Trvalé pretizeni - pristroj trpi tepelnymi
ucinky elektrickeho proudu.
pristroje vsech trid presnosti musi snéest
120 % jmenovite hodnoty

m Kratkodobé pretizeni - pristroj je
namahan mechanicky (silove)
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VLASTNI SPOTREBA MERICICH
PRISTROJU

m Je dana prikonem pristroje k dosazeni vychylky
odpovidajici jmenovite hodnote.
— u stridavych pristrojt se udava ve voltampérech ( V4),
— u stejnosméernych ve wattech ().
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Vlastni spotreba pristroje se ca
1. u stejnosmernych pristroju
stridavych pristroju vnitrnig

2. U napétovych civek kvalitq =4V lvalita * rozsah
rozsahu

V. r V4 P — U * I . S 4
3. U napetovych civek proude — VN jmenovitem
napeti
4. u proudovych civek napétim | BEETE Bl [ Bl it¢m
proudu N

\a 4 \Y44 » (o "4 4 A4 V4

Vlastni spotreba zplsobuje (iuaiatuiainade , . -
iR oI IBGIR = Idedlni pristroj ma vlastni spotfebu??



Ulozeni otocne (pohyblive)

casti - hrotove
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Vodici

LoZiskovy
Hrotové sroub Pruzné uloZeni Cepové
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‘ Ulozeni otocné (pohyblivé) casti —
zavesné — jednoduchy a dvojity

: aretace




£ Aretace

zabezpeceni otocné casti proti poskozeni ulozeni. Pouziva
se jen vyjimecné u citlivych pristroju.

Aretaci mizeme provést :
a) znehybnénim nejtézsi casti
otocného Ustroji tak, aby se
odlehdilo spodni loZisko
(hrotové ulozeni)

b) mirnym nazdvihnutim
otocné casti a tim uvolneni
vlakna jednoduchého zavesu
C) shizeni zavésného bodu
horniho vlakna

d) u nékterych galvanometrtl
se aretuje zkratovanim
svorek, ¢imz se omezi volné
kyvani otocné casti pristroje
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Ukazovaci zarizeni

= Nozove - vyrobeny vetsinou z tenkostenych
hlinikovych trubicek

m Vlasoveé - jako ukazatel slouZi napjaté viakno

m Nitkove- vyrabéji se sklenéné konec vyplnén
kontrastni barvou

m Kopinaté- masivnéjsi, vylisovany z tenkého
hlinikového plechu

m Mecoveé- u rozvadélovych pfistrojll



L

Ustroiji k vvvazeni ruck

Vyvazeni otocného ustroji Nastaveni nulovée vychylky

Nastaveni
nuly

Zavazi 2



“ Svetelny paprsek (svételna
stopa)

POPIS

e 1 — Zarovka

e 2 — objektiv

e 3 — clonka

e 4 — zrcatko zavésu
e 5 — rovinna zrcatka
e 6 - stupnice




Stupnice méFicick
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Tlumeni méricich pristrojti

&

— Podtlumeno
— Pretlumeno
— Spravne tlumeno
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% Podle principu rozeznavame :

Vzduchoveé tlumeni kridélkove

Magnetické tlumeni Vzduchové tlumeni pistove
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Zarizeni k vytvoreni ridiciho
(direktivnhiho) momentu (sily)

N Pohybovy (otocny) moment soustavy (Ms) - moment
vyvolany plsobenim mérené elektrické veliCiny

= Ridici (direktivni) sila- sila, kterd vraci ukazatel do klidové polohy
pfi plsobeni pohybového momentu pdsobi proti nému
= Ridici (direktivni) moment (Md) moment ridici sily. Direktivni
moment a sila jsou funkci vychylky otocné Casti.
= Ustalena vychylka - Pri ustalené vychylce plati : | Ms=Md
Vznik ridicho momentu :
— Zavesove ulozeni - zkrucovani vlakna (tenkeho
pasku)
— Ulozeni v loziskach- direkcni pruzinky ve tvaru

rovinnych spiral (Archimedova spirala)

= spiralka je jednim koncem pripevnéna na osu a druhym
koncem na pevnou cast mericiho ustrojl.
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Direkcni pruzinky

m NejCasteji se pouzivaji dveé pruziny pusobici
proti sobé tak, aby se pri zkrucovani jedné druha
odvijela. Timto zplisobem se dosahne toho, ze
otoCna cast ma v klidu nulovou polohu a pri
mereni roste direkcni moment rovhomerné s

vychylkou. Pro direk¢ni moment plati : [ md=kd*o

m VVyznam direkcni pruzinky
— umoznuje nastavit rucku do nulovée polohy.

— slouzi jako privod a odvod proudu civky umisténé na
otoCné casti.(napriklad u magnetoelektrické soustavy)

— vytvari direk¢ni moment
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