SPS a VOS Chomutov Laboratof automatizace

Zaklady modelovani procesii v programu Dynast

Namodelujte linearni Gasovou funkei s diferencialni rovnici: vy = k.1 - | ug dt s konstantou k ;.
Namodelujte systémy 1. fadu s diferencialni rovnici: s; -y’ + 50 - y» = ugp s konstantami so a s;.
Namodelujte systém 2. fadu pomoci sériového zapojeni predchozich 2 systému 1. fadu.

Namodelujte systém 2. fadu s diferencidlni rovnici: s2vp"” + sivey' + sove =uw s koeficienty
vypoctenymi z predchozich 2 systému 1. fadu a porovnejte vysledné prechodové charakteristiky.

Pro kazdy model ziskejte vSechny 3 charakteristiky (pfechodovou kdy wu@ =1y, FCHVKR
a FCHVLS). Zjistéte vliv jednotlivych koeficientii na chovani systému.

Modely a sejmuté charakteristiky (printscreeny/screenshoty) a vibec vSechny soubory
pojmenovavejte zkracené svym piijmenim s piidavkem pro rozliSeni modell a ukladejte do adresare
,Dynast/Data®”, ,, Dokumenty* nebo ,,Plocha®“. Data uloZzend pod nézvy bez rozpoznani autora
a ulozend jinde nez v urCenych adresafich, nebudou hodnocena a budou bez nihrady smazana.
Modely 1 charakteristiky si ulozte na pamét’ Flash.

Pozn.: Prace obsahuje 5 modela (ve 2 variantach) a 15 jednotlivych grafi.

Na laboratorni cviceni si pfineste vSechny dostupné zdroje informaci. Pfedevsim:
pamét’ Flash, navod k jazyku Dynast, tyto pokyny k tloze, skripta Automatizace 2 pro A4.

V referatu uved’te: postup prace sprogramem, schéma modell, ptfechodové charakteristiky
a frekvenéni charakteristiky (FCHVKR a FCHVLS). Na piechodovych charakteristikdich pomocnou
grafickou konstrukei urcete jednotlivé konstanty (nartst za 1 sec = k.;, ustalena hodnota ko = 1/s9,
Pro exponencialni charakteristiky se charakteristicka casova konstanta ur¢i pomoci pruseciku te¢ny
v pocatku kiivky s ustalenou hodnotou (pro kontrolu T = s1/so). Pro S kfivky se ur€uji konstanty Tu
a Tx pomoci prasecikii teCny v bodé zvratu (v inflexnim bod¢€) kiivky s vychozi a ustalenou
hodnotou. Na prabézich okotujte jednotlivé konstanty (k.i1, ko, so, s1, T1, T2, Tu a Tn). V zavéru
vyhodnotte tvar grafii, soulad odeCtenych a zadanych konstant a porovnani s predpokladanymi
prubéhy.

Pokyny:
- upravte diferencialni rovnice na vhodny tvar pro feSeni (osamostatnéni nejvyssi derivace),
- upravte tvar koeficientl a vypocitejte jejich konkrétni hodnotu,
- pro rovnici 2. fadu vypoctéte koeficienty s pomoci operatorového pienosu:
1 1 1

E.,. =F,  -F, = . = :
C(p) A(p) B(p) 2 ’
S PtSoy SipPHSos S Sip D (S 80,8, S0s) PHSo, Ses
vypocty:
A) Sy =814"S155 B) $i¢ =815 S04 514 S0z C) Soc =04 S05>
F _ 1 14 !’ _ .
cp) = =S¢y TSic Yy TSoc " Yy =Uqy 5

2
Syc Pt S P+ S

- schéma modelu vypracujte v grafickém editoru Dynastu dle bodu 4. az 8. zadkladniho postupu,
- prechodovou charakteristiku ziskejte dle bodu 13. zakladniho postupu,

- frekvencni charakteristiky ziskejte dle bodu 14. zdkladniho postupu,

- uchovejte si ziskana data dle bodt 15. az 19. zékladniho postupu.

Automatizace 4. ro¢nik



